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Corrigé Statique : Chargeur + Cisaille + Pignon conique 
 
Exercice 1  Chargeur 
 
Actions du sol sur le chargeur en A et B. 
 
Equation des résultantes sur y   

0231  PPFPF AB  
 
Equation des moments en B   

07,5.2,4.3,3.3,1. 231  PPFP A  
 
Résolution   17500 AB FF
 520003,3. AF  

 
 
 

daNFA 15758  

daNFB 1742   

 
Valeur limite de P2 avant basculement. 
 

Basculement lorsque 0BF  

Equation des moments en A        04,2.9,0.2. 231  PPP    daNP 73962   
 
 
Exercice 2  Cisaille 
 
On isole le solide 2  

 32F


 sur ED 

 
On isole le solide 3, équation des 
moments en B  

0380.100. 23 YFp   

 

 
 

32F


 sur ED    
3.38

20.
30cos

23
32

pFYF     2132 FF   

On isole le solide 1, équation des moments en A  

0754.30cos.254.21  FF    daN
F

F p 71
754.30cos.3.38

254.20.
  
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Exercice 3   
 
Pignon conique 
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On exprime tous les torseurs en A (avec la relation : 121212 )()( FBAAMBM


 ) 
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PFS : La somme de ces torseurs est nulle (6 équations et 5 inconnues), on résous le 
système et on trouve :  
 
XA = -220 N,  YA = -1181,5 N,  ZA = 3000 N 
 
YB = 1010,5 N ZB = -1000 N  


