CHAPITRE 5 ! VECTEURS - EQUATION DE DROITE - ANGLE ORIENTE 31mars 2018

Correction covtrole de MA‘(‘J’\é.MA‘C;%)e.S
Do lundi 26 mars 2018

ExERrcicE 1
Alignement (5 points)

1) On obtient la figure suivante :

1 1 1 1

2) DE =DA +AE =-Z-A —AB =-AB - A
) + 2C+3 3 2C

e R T " 1 1
DF =DA +AB +BF :_EAC +AB +2BC :_EAC +AB +2BA +2AC

— 33—
=-AB + EAC
: - 1 1 3
3) a) D’aprés la question précédente, onBE (§ ;_E) et ?(—1; E)'
! 1
— — 3 1 3 1 1 1
E DF = = — —_—_——_ = = — = =
b) detDE etDF ) 13 3><22 22O
2 2

——> —> —> — .,
Comme defDE etDF ) = O alors les vecteurBE etDF sont colinéaires et
donc les points sont alignés.

EXERCICE 2
Lecture de I'équation d’une droite (3 points)

1) On ales équations réduites puis cartésiennes suivantes :
1 3
e d; : y:—§x+1 s y=-x+3 & x+3y-3=0
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2
o d; : y:’?Sx+2,5 S By =5x+15 & 5x-6y+15=0

ed; i y=35x-15 & 2y=7x-3 o Tx-2y-3=0
X+3y=3 x(2)

2) A=din A
JA=dnd o {7x—2y:3 % (3)

_ 1 .
2x+6y=56 On remplace x = L ansla ¥ équation
21x -6y =9 23
““““““ Digy-3 e 3y=3- 29" D_
23x =15 23" 723”23 23
15 5 1 18
23 Y=23%3723
5 18
On trouve alors (\Z)) : Z’))
Exercice 3
Droites (5 points)

1) Soit M(x,y) un point de la droite (AB). Les vecteutdV et AB  sont alors colinéaires
donc detAM ,AB) =0 o

x+1 1+1 X+1 2 4
7 = 4| = = 1)-2(y-1)=
y-1 5_1 O@y—lé 0@3(x+) y-1)=0

S 4x+1)-6(y-1)=0 & 4x—6y+10=0 & 2x-3y+5=0

Une équation cartésienne de la droite (AB) estx -By + 5 = 0.

2) a) U(3,2) et¥(-2, 3) sont des vecteurs directeurs respectivement des dfAB3 £t A.

det(@, V) = ‘:23 _ﬁ =9+4=13

Comme detf, V) # 0, les vecteursi etV ne sont pas colinéaires et donc les droites
(AB) et A sont sécantes.

2Xx-3y=-5 x(2)

b) I=(AB)NA & | : {3x+2y—1—30 @)

4x -6y =-10 On remplace x = 0 dans la ® équation
— By = 5
S
13x=0
5
x=0 On trouve alors (0 , §)

3) a) Si M estsun, ses coordonnées veérifient I'équation de la draiten remplacant :

(_f)_gze_g—E:B_w:O donc Me A

3/ 3 3 3 3
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b) SiA est la médiatrice du segment [AB] alors le milieu du segme] [@st surA
et M est équidistant de A et de B.

e Coordonnées du milieu de [AB] :
7

1+
L. 3 :(O;g):lorleA

(XA+XB_ yA+yB)_ -1+
2 2 B 2 2

e M équidistantde Aetde B :

2
AM = \/(2”)2*(‘%—1) _ \/9+4§9: xléso

4 7\ 121 V130
BM = A/(2=1P +|—= — =| = +[1+ === = ==
\/( )+( 3 3) "9 T3

La droiteA est donc la médiatrice du segment [AB].

EXERCICE 4
Mesure principale (2 points)
On obtient les mesures principales suivantes :
200 2n 18t 2n 297 3n
3 -3 gy By B
1927 9 n 19t b5n
6 0 i o=y Bl ey B
EXERCICE 5
Trigonométrie (5 points)

1) On obtient les lignes trigonométriques suivantes :

e COSfr— X) = —COSX = =

5

. 1 2 . o G

e Si*x=1-co& X_1_2_5_Z3’ or x € [0, 7] donc sinx > 0 d’ou sinx = =
26

e Sin(r — X) = sinXx = =
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sinx
e tanfr— x) = —tanx = ——— = 2V6
COSX

2) On obtient les mesures principales suivantes :

T 3

X=—-= , X= 2 o 3=

T
2
3) DansR, 2sinx+ V3=0 & sinx=-— & smx:sm(——)

2
On obtient les solutions suivantes :

X:—E+k27r x:—%+k27r x:—%+k27r
37T & - S o , keZ
X:7T+§+k2ﬂ' X:§+k2ﬂ' X:—§+k2ﬂ'
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