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Liaison non usuelle parfois rencontrée

Ex : 2 arbres — Cannelures sur faible longueur /Disques d’embrayages ou freins
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Liaisons planes dans le plan (0, %, y)

B
0 0 By X2/1
Encastrement 0 0 Y21 VP 120 = 0 20 =3
0 OJvp 0 P
> i
Ya /—®
B
0
L 0 U, By
Gl . /1 Y
IS;,Iere AESZ-X 0 0 } { 20/1 VP IgD =1 I?D =2
0 0 Juw
y
0 0 Bo X2/1
Pivot . Y, . .
X 0 o / (0,2) 2P =1 1?20 =2
0,2) 0 Ry 0 0
0
y
\_@ 0 Uz/1 o 0
Ponctuelle 3 0 0 ) " .
0,%) Ryi 0 Yon 0,5 P =2 2P =1
’ 0
\ P €(0.5) 0

Page 5sur5




