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Considérons un chariot disposant d'un dispositif de levage d'une plate-forme (5) parallélement au sol.
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Pendant le levage, le chariot étant immobile, on le considere encastré avec le sol. L'ensemble chariot/
sol étant repéré (0).Leslongueurs "G'F” et "35” sont identiques .Les barres (1) et (2) sont en liaison
pivot [ﬂ, 5) en leur milieu respectif . Le probléme est un probleme de cinématique plane. Les
vecteurs vitesses des points des solides sont dans le plan |['-'l Xy :] . L'actionneur est un vérin double
effet communiquant alatige (4) une vitesse relative V'[M €4/ 3:' = F-m . L'orientation du
vérin est suivant ¥ dans le cas de cette étude graphique . On demande :

(1 Déterminer la position du CIR de (2) par rapport a (0)
(2D Déterminer graphiquement la vitesse E’TI[E €510}

(Z2) Déterminer graphiquement Iavitesseif?:;[F €5/0)
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(1) En A nous pouvons écrire V':ﬂ 1/ D:l = V[ﬂ = D:l .Comme O est le CIR de 1/0, la vitesse
en A est perpendiculaireafl :
En B latrgjectoire de ce point appartenant a (2) par rapport a (0) étant I'axe [[l X ) , lavitesse

V(B €21 0) setrouve donc orientée par ¥ .
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Le CIR de 2/0 se trouve donc sur I'intersection des deux perpendiculaires aux vitesses ' [ A € 2/ 0)

et I"( B € 2/ 0] respectivement en A et B . Le CIR de 2/0 est donc en F



(2 Pour déterminer la vitesse LT}[E €5/0), déterminons graphiquement la vitesseen D :

V(De2/0).
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En D nous powonsécrire: V (D€ 4/3)=V (De 2/3)=V (D e 2/0)-V(De3/0) on
vy LFD 1D
déduit entiérement chacune de ces vitesses et en particulier ¥ (D€ 2/ 07

Pour déterminer ensuitelTF[EE 5/0), on remarqueque'ﬁ[EE 5(0)= lT}'[E e 2f0]
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En utilisant :
*|leCIRde2/0: F

* Iavitessef}[ﬂ"f 2/ 0} déduite graphiquement
* lefait quelavitesse ¥ (Z € 2/ 0) est perpendiculaire a #&

* Javitesse ¥ [ D" € 2/ 0) déduite par rabattement du point D sur la droite (E,F) et dont la norme est

identique alanorme de lavitesse en D.

Nous pouvons & partir du triangle des vitesses construit sur F et ¥ [ D" € 2/ 0 déduire entiérement

V(Ee510),

(2 Pour déterminer P_;[F €5/0), par composition des vitesses, Nous pouvons remarquer que :
F[F = 5“3) = V'[F = 5;2)4_{;[; = Eij .CommeleCIR de2/0 est en F et quele CIR de 5/2

est en E, nouspouvonsdirequeﬁ[F €5/0)= EF'[F €5/2) etquelff_’:[F €5/0) et



perpendiculaire en F au vecteur £ | En utilisant ensuite |a décomposition

F’?[F = 5f':]:[: ‘T?[F = 5”:["'[?;[5 = “U;[ nous pouvons déduire chacune de ces vitesses en
1 EF i EF 1LOF
connaissant entiérement lavitesse ¥ [ 7 & 1/ 0] qui sera construite & partir du triangle des vitesses

construit sur le CIR de 1/0 en Oetdelavitessef}[ﬂE 170} . pour déduiref}[ﬂE 170 | utilisons
lefait que:

« IV (Aeli0)=F(4e2/0)

* que nous avons déja déduit Iavites.seLT:’:I[.F__JI € 2/0)

*quele CIR de 2/0 setrouve en F.

Considérons le point D" , rabattement du point D autour du point F et tel que "F D” = | #U "" .EnD"



nous avons alors ”lrf_’hr'[f—:I c2f Dj” = ”ﬁ[D"E 2f U) " . A partir du triangle des vitesses construit sur
cette vitesse et le CIR de 2/0 en F, on déduit ains ¥ (A€ 1/ 0} | Lavitesse ¥ [ F € 1/ 0) peut dlors
étre définie & partir du triangle des vitesses bati sur O et sur E’t[ﬂ €1/0) . Nous pouvons alors, par

composition graphique des vitesses , déduire entiérement Iesvitess&siﬁ[F € 5/0], F_’:I[F elis),

Nous trouvons une vitesse en F identique a celle que nous avions trouvée en E. Le mouvement de (5)
par rapport a (0) est donc une tranglation.



