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Le but de l'étude est de déterminer la géométrie et la cinématique d'un roulement à rouleaux coniques. Ce 
roulement est constitué :  

*D'une bague interne conique (1) , en pivot d'axe  par rapport au bâti (0)  

*D'une bague externe conique liée par encastrement au bâti (0)  
* D'un ensemble de rouleaux coniques en liaisons linéïque rectiligne avec d'une part la bague externe liée à (0) et 
d'autre part la bague interne (1).  
* D'une cage (3) positionnant les rouleaux les uns par rapport aux autres.  
 
 

 
 
Le vecteur  oriente la génératrice de contact entre le rouleau représenté et le cône interne (1).  

Le vecteur  oriente la génératrice de contact entre le rouleau représenté et le cône externe lié à (0)  

On pose :   

On suppose qu'il y a roulement sans glissement en I et J ; points milieux des segments de contact.  



Le torseur cinématique du solide  par rapport au solide  sera noté   

 Déterminer la forme des torseurs cinématiques :  en O   

 Déterminer les axes centraux  et  des torseurs cinématiques  et    

 Déterminer la condition géométrique telle que les vitesses de glissement du rouleau par rapport aux cônes de 

roulement soient nulles pour tout point des génératrices de contact . Déterminer alors  .   

 Déterminer le torseur cinématique  en fonction des données géométriques et de    

 Déterminer le torseur cinématique  en fonction des données géométriques et de    

 
 

 

  

 

 
 
 

 D'après l'énoncé nous avons :  

   

 

 Les axes centraux sont les lieux des points de moments minimaux  

* L'axe central  sera alors l'axe  car pour tout point M appartenant à cet axe nous avons du fait du 

roulement sans glissement :  .  

* L'axe central  sera alors l'axe  car pour tout point M appartenant à cet axe nous avons du fait du 

roulement sans glissement :  .   

 

 Soient  et  les intersections respectives des axes centraux   et   avec l'axe  . 

En ces points nous pouvons écrire :  
 



 et   

 et   

 
D'après la composition des vitesses nous pouvons écrire :  
 

*  . On déduit que l'axe central  doit passer par  pour 

respecter   

 

*  . On déduit que l'axe central  passe dans ce cas par  .  

 
Pour respecter les deux conditions de roulement sans glissement, on déduit à partir des constatations précédentes 

que les axes centraux  et  passent en même temps par  et  . Comme ces deux axes sont distincts, les 

points  et  doivent être confondus. Le sommet du cône du rouleau conique (2) doit se situer sur l'axe  . 

Nous pouvons alors définir le demi-angle au sommet de ce cône :    

 

 Pour déterminer le torseur cinématique  , traduisons le roulement sans glissement en   :  

  

Nous pouvons alors écrire d'après le paramétrage proposé :  
 

  

 
On déduit :  
 

  

 
Le torseur cinématique cherché est :  
 



   

 
 

 Pour déterminer le torseur cinématique  , nous pouvons remarquer que :  

 

 

 
Nous obtenons la relation vectorielle suivante :  
 

  

 
Il vient alors : 

 

 

  

 

Déterminons la vitesse  à partir de :  

 

  

 
Le torseur cinématique recherché est donc :  
 



 


