Une forte impédance d'entrée et une faible impédance de sortie permettent
des associations en cascade de plusieurs systémes, sans transfert de puissance.

Vue de la sortie, cractéristiques du générateur équivalent au montage

Vue de I'entrée, cractéristiques du dip6le équivalent au montage
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Lors de I'association de deux systémes, si I'impédance de sortie du premier et

I'impédance d'entrée du second sont conjuguées, le transfert de puissance est maximal,

on parle d'adaptation d'impédance.
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En pratique, on ajoute une forte résistance en parallele du condensateur.

Saturation haute

Exemples en régime saturé
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Rétroaction
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\Une rétroaction sur I'entrée inverseuse E- d'un ALI suggére un régime linéaire.

saturé.

Une rétroaction sur I'entrée non inverseuse E+ d'un ALI suggére un régime

parasites.

Une absence de rétroaction suggére un régime saturé, du fait des tensions et courants

Une double rétroaction suggere soit un régime linéaire, soit un régime saturé (étude de la

stabilité nécessaire).
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En régime harmonique

Compromis gain/bande passante d'un systéme bouclé du premier ordre

Modele de I'ALI idéal
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Le produit (gain x bande passante) d'un systeme bouclé du
premier ordre ne dépend que des caractéristiques de I'ALI.
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Le caractere passe-bas de I'ALI est invisible.
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