Champ magnétique créé par cette spire

Moment magnétique d'une spire parcourue par un
courant
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m = IS

A grande distance, les lignes de champ d'une spire sont proches de celles de n'importe
quelle source : on étend la notion de moment magnétique a toutes les sources, alors
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L'aimantation de la matiére est équivalente a la présence de courants électriques
volumique, appelés courants d'aimantation (ou courants liés).
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Milieux ferromagnétiques
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Cas d'un milieu ferromagnétique particulierement doux : le milieu peut étre Xom

considéré comme quasi-LHI.
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Au dela de la température de Curie, le milieu devient Hypothéses du modéle Milieu magnétique LHI
paramagnétique. \_ Section faible _
Pertes << cuivre >> L'électroaimant S <</
) A P et Caractéristiques de I'excitation magnétique
Peuivie = 12 1 il B T T e Em :"_'4:-’!'-'&.--.__ = S
S 1 e b H uniforme
l:'w | h_._‘l-r Jj Ve Y Y 7 7 . 7
Pertes par courants de Foucault 1= - Théoréme d'Ampére généralisé
Théoréme d'AmPél’e généraIiSé =t £ H(:ir(:uit -l + Hentrefer ce=N-1i
i ‘It o [ . 4
O — Ni soit i = ¢ . el e S Conservation du flux magnétique
N / ,,"r L L Bcircuit -S= Bcntrofer S
Puissance délivrée par le générateur au matériau A \ Champ magnétique dans I'entrefer
T T
dB H/ dB sk
—ui=—ei=d¢/dt-i=NS — - — =H— - ;
b= “ ¢/ ' dt N dt Bentrefer = ’uONZ
— HdB E +e
Prol = 27470 Pertes par hystérésis
\ < Pas de fuites
Puissance moyenne, restituée sous forme de chaleur / Pertes dans les systemes reels -G
\ \ ext —
&Pertes << fer >> j Hypotheses du modele N o
< P >=f HdB k Milieu magnétique LHI

cycle
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Symétries et invariances
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