
                                                                  

Analogie électro-mécanique 
 
 

Le comportement des circuits électriques R, L, C linéaires et celui des systèmes mécaniques masse, 

ressort avec frottements visqueux est représenté par des équations différentielles semblables. 
 

 
RLC soumis à une tension 
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Système masse, ressort avec 
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Dissipation par effet Joule 
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Dissipation par frottements 

 

Equivalences pour passer de l’un à l’autre : 
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